
 

 

Controller 4-lambda 
 
Questo tutorial mostra come configurare il controller ed il Chrome Pro2 prendendo come esempio la YAMAHA 
R1 2020. 
Sulla pagina: https://i2m.it/wp-content/uploads/2024/01/Manuale_Ls4.pdf troverete il manuale del 
controller 4-lambda. 
Il controller può essere collegato al Chrome PRO2 sulla linea CAN della moto (quella utilizzata dal cruscotto 
per intrecciarsi con la centralina) oppure sulla linea CAN2. 
 
Collegamento alla linea CAN della moto: 
Prima di collegare il connettore 3 vie del controller seguire i seguenti passi: 
 

1)  per collegarsi alla linea can della moto per alcuni modelli è disponibile un adattatore plug and play,  
altrimenti dal manuale del controller troverete il pin out e dallo schema elettrico della moto troverete 
la linea Can.                                                                                                                                
Attaccandosi con l’adattatore plug and play è necessario trovare sull’impianto elettrico della moto un 
12V sotto quadro al quale connettere il filo arancione dell’adattatore. 
 

2)  Collegare al PC ed al controller il cavo (codice TPUS) non incluso nella confezione. 
 
 

3)  Aprire Danas cliccare su Online>Configura controller 4-lambda e cliccare connetti 
 
4) Il primo campo settare è il Baud rate can-bus.                                                                               

Dal menu del cruscotto Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & 
Can Bus leggere il valore alla voce  Baud rate can 1 quindi immetterla nel campo Baud rate can-
bus del controller. 
 
 

5)  Al campo Message ID 1-2 [HEX]: scrivere il numero in esadecimale sul quale si vuole trasmettere il 
valore lambda 1 e lambda 2, per esempio 600                                                                                    
 Al campo Message ID 3-4 [HEX]: scrivere il numero in esadecimale sul quale si vuole trasmettere il         
valore lambda 3 e lambda 4, per esempio 601                                                                                             
N.B. l’indirizzo 600 e 601 sono generalmente liberi sulle centraline originali. 
 

6)  se si vuole far partire la lambda con il segnale RPM per non consumere la batteria con il quadro 
acceso spuntare il flag a Controllo RPM , nel campo Modello moto impostare il modello di moto se 
disponibile. Questa funzione è utilizzabile solo se la linea can1 è utilizzata dalla moto. 



 

 

 
 

7) Trasmettere la configurazione al controller cliccando Applica settaggi.Collegare il connettore 3 vie.  
 

8)  Direttamente da cruscotto si possono impostare i seguenti valori (se si possiede il cavo di  
programmazione per il cruscotto andare al punto 8.1): 

  
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 1 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda1 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  1536     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 600 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 1 
Byte più significativo (0-7): 0 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
 Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 2 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda2 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  1536  (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 600 e impostare il 
valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 5 
Byte più significativo (0-7): 4 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
 Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 3 



 

 

Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda3 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  1537     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 601 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 1 
Byte più significativo (0-7): 0 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 4 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda4 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  1537     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 601 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 5 
Byte più significativo (0-7): 4 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 5 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp1 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale):  1536     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 600 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 3 
Byte più significativo (0-7): 2 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 6 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp2 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale):  1536     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 600 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 7 
Byte più significativo (0-7): 6 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 7 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp3 
Frequenza: 10hz 



 

 

Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale): 1537 (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 601 e impostare il 
valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 3 
Byte più significativo (0-7): 2 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 8 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp4 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale):  1537     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 601 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 7 
Byte più significativo (0-7): 6 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 1  
 

8.1) con cavo di programmazione cruscotto dal menu Online>Settaggi Chrome cliccare su Settaggi   
Chrome PRO2, connetti, ricevi usb. Aprire il menu Sensori Parametrici e CAN BUS ed impostare i 
seguenti valori:   

 

 
 
Collegamento alla linea CAN2: 
 
Prima di collegare il connettore 3 vie del controller seguire i seguenti passi: 
 

1)  Creare un cablaggio con il seguente pin out:  12V con 12V, Can2 High con Can High e Can2 
Low con Can Low. 

 Connettore espansione (JWPF 8 vie) Pro2: 

 
Connettore (JWPF 3 vie) controller: 

 



 

 

 
2)  Collegare al PC ed al controller il cavo (codice TPUS) non incluso nella confezione. 
3)  Aprire Danas cliccare su Online>Configura controller 4-lambda e cliccare connetti 
4)  Il primo campo da settare è il Baud rate can-bus. 

Dal menu del cruscotto Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & 
Can Bus alla voce  Baud rate can 2 leggere il valore se la linea è già utilizzata ed immetterlo al campo 
Baud rate can-bus del controller. Nel caso in cui la linea non è utilizzata impostare 500 da entrambe 
le parti. 

5)  Al campo Message ID 1-2 [HEX]: scrivere il numero in esadecimale sul quale si vuole trasmettere il 
valore lambda 1 e lambda 2, per esempio 200   
Al campo Message ID 3-4 [HEX]: scrivere il numero in esadecimale sul quale si vuole trasmettere il 
valore lambda 3 e lambda 4, per esempio 201 
N.B. sulla can2 se non collegata ad altri dispositivi si può impostare qualsiasi indirizzo, se è utilizzata 
da altri dispositivi assicurarsi di utilizzare indirizzi liberi. 
Spuntare Terminazione 120 ohm 
 

 
 

6) Trasmettere la configurazione al controller cliccando Applica settaggi 
Collegare il cablaggio precedentemente realizzato. Solo nel caso in cui la linea can2 non è già 
utilizzata se il collegamento è corretto al campo Status Can2 leggerete connesso nel menu del 
cruscotto. 

7) Direttamente da cruscotto si possono impostare i seguenti valori (se si possiede il cavo di 
programmazione per il cruscotto andare al punto 7.1): 

  
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 2 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda1 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  512     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 200 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 1 
Byte più significativo (0-7): 0 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex 0 
Linea can: 2  



 

 

 
 Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 2 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda2 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  512     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 200 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 5 
Byte più significativo (0-7): 4 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2 
 
 Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 3 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda1 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  513     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 201 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 1 
Byte più significativo (0-7): 0 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2  
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 4 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Lambda2 
Frequenza: 100hz 
Guadagno: *0,013685 
Offset: 8 
Indirizzo frase (decimale):  513     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 201 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 5 
Byte più significativo (0-7): 4 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 1111111111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2  
 
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 5 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp1 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale):  512     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 200 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 3 
Byte più significativo (0-7): 2 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2  
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 6 
Tipo di canale: Can Bus input 



 

 

Nome canale:  Temp2 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale):  512     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 200 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 7 
Byte più significativo (0-7): 6 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2  
 
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 7 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp3 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale): 513 (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 201 e impostare il 
valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7):3 
Byte più significativo (0-7): 2 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2  
 
 
Ingressi & funzioni speciali >Configura ingressi>Configura ingressi & Can Bus>Canale analogico: Can channel 8 
Tipo di canale: Can Bus input 
Nome canale:  Temp4 
Frequenza: 10hz 
Guadagno: *1 
Offset: 0 
Indirizzo frase (decimale):  513     (calcolatrice di windows, modalità programmatore, cliccare su HEX scrivere 201 e impostare 
il valore che si legge al campo DEC) 
Byte meno significativo (0-7): 7 
Byte più significativo (0-7): 6 
Formato: unsigned 
Da opzioni aggiuntive: 
Maschera: 000011111111111 
Divisione: 1 
Byte info multiplex: OFF 
Valore multiplex: 0 
Linea can: 2  
 

7.1) Con cavo di programmazione cruscotto dal menu Online>Settaggi Chrome cliccare su Settaggi 
Chrome PRO2, connetti, ricevi usb. Aprire il menu Sensori Parametrici e CAN BUS ed impostare 
i seguenti valori:   

 

 
 
 
 
 



 

 

 
4-lambda Controller 
 
This tutorial shows how to configure the controller and the Chrome Pro2, using the 2020 YAMAHA R1 as an 
example. 
The 4-lambda controller manual can be found at: 
https://i2m.it/wp-content/uploads/2024/01/Manuale_Ls4.pdf 
The controller can be connected to the Chrome PRO2 via the motorcycle CAN line (the one used by the 
dashboard to communicate with the ECU) or via the CAN2 line. 
 
Connection to the motorcycle CAN line: 
Before connecting the controller's 3-way connector, follow these steps: 
 

1) To connect to the motorcycle CAN line, a plug-and-play adapter is available for some models. 
Otherwise, the controller manual provides the pinout, while the motorcycle wiring diagram shows 
the CAN line. 

When using the plug-and-play adapter, you need to find a switched 12 V supply in the motorcycle 
wiring harness to which the orange wire of the adapter can be connected. 

2) Connect the cable (part number TPUS), not included with the package, to the PC and the 
controller. 

3) Open Danas, click Online > Configure 4-lambda controller, and click Connect. 
4) The first field to set is the CAN bus baud rate. 
5) From the dashboard menu Inputs & special functions > Configure inputs > Configure inputs 

& CAN Bus, read the value under baud rate CAN 1 and enter it in the controller's CAN bus baud 
rate field. 

6) In the Message ID 1-2 [HEX] field, enter the hexadecimal number on which Lambda 1 and Lambda 
2 values are to be transmitted, for example 600.  

7) In the Message ID 3-4 [HEX] field, enter the hexadecimal number on which Lambda 3 and Lambda 
4 values are to be transmitted, for example 601. 

NOTE: Addresses 600 and 601 are generally unused on the original ECUs. 
8) If you want Lambda measurement to start with the RPM signal, to avoid draining the battery with 

the ignition switched on, enable the RPM Control checkbox. In the Motorcycle Model field, select 
the motorcycle model if available. This function can only be used if CAN 1 is used by the 
motorcycle. 

 

 
 



 

 

9) Send the configuration to the controller by clicking Apply settings. 
10) Connect the 3-way connector.  
11) The following values can be set directly from the dashboard  

 Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 1 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda1 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  1536     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 600 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 1 
Most significant byte (0-7): 0 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 
 Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 2 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda2 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  1536  (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 600 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 5 
Most significant byte (0-7): 4 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 
 Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 3 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda3 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  1537     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 601 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 1 
Most significant byte (0-7): 0 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 4 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda4 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  1537     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 601 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 5 
Most significant byte (0-7): 4 
Format: unsigned 
Additional options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 



 

 

Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 5 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp1 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal):  1536     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 600 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 3 
Most significant byte (0-7): 2 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 6 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp2 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal):  1536     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 600 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 7 
Most significant byte (0-7): 6 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 7 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp3 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal): 1537 (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 601 and enter the value shown in the DEC 
field) 
Least significant byte (0-7): 3 
Most significant byte (0-7): 2 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 8 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp4 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal):  1537     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 601 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 7 
Most significant byte (0-7): 6 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 1  
 



 

 

12) With the dashboard programming cable, from the Online > Chrome Settings menu, click Chrome 
PRO2 Settings, Connect, Receive USB. Open the Parametric Sensors and CAN BUS menu and 
set the following values:   

 
 
 

Connection to the CAN2 line: 
 
Before connecting the controller's 3-way connector, follow these steps: 
 

1) Create a wiring harness with the following pinout: 12 V to 12 V, CAN2 High to CAN High, and 
CAN2 Low to CAN Low. 
 

 Pro2 expansion connector (8-way JWPF): 

 
Controller connector (3-way JWPF): 

 
 
2) Connect the cable (part number TPUS), not included with the package, to the PC and the controller. 
3) Open Danas, click Online > Configure 4-lambda controller, and click Connect. 
4) The first field to set is the CAN bus baud rate. 
5) From the dashboard menu Inputs & special functions > Configure inputs > Configure inputs & CAN 

Bus, read the value under baud rate CAN 2 if the line is already in use and enter it in the controller's 
CAN bus baud rate field. If the line is not used, set 500 on both sides. 

6) In the Message ID 1-2 [HEX] field, enter the hexadecimal number on which Lambda 1 and Lambda 
2 values are to be transmitted, for example 200.   

7) In the Message ID 3-4 [HEX] field, enter the hexadecimal number on which Lambda 3 and Lambda 
4 values are to be transmitted, for example 201. 
NOTE: On CAN2, if it is not connected to other devices, any address can be set. If it is used by 
other devices, make sure to use unused addresses. 

8) Enable 120-ohm termination. 



 

 

 
 

9) Send the configuration to the controller by clicking Apply settings. 
10) Connect the wiring harness previously made. Only if the CAN2 line is not already in use, if the 

connection is correct, the CAN2 Status field in the dashboard menu will show Connected. 
11) The following values can be set directly from the dashboard (if you have the dashboard 

programming cable, go to step 12): 
 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 1 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda1 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  512     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 200 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 1 
Most significant byte (0-7): 0 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2  
 
 Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 2 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda2 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  512  (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 200 and enter the value shown in the DEC 
field) 
Least significant byte (0-7): 5 
Most significant byte (0-7): 4 



 

 

Format: unsigned 
More options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2  
 
 Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 3 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda3 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  513     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 201 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 1 
Most significant byte (0-7): 0 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 4 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Lambda4 
Frequency: 100 Hz 
Gain: *0.013685 
Offset: 8 
Message ID (decimal):  513     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 201 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 5 
Most significant byte (0-7): 4 
Format: unsigned 
Additional options: 
Mask: 1111111111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 5 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp1 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal):  512     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 200 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 3 
Most significant byte (0-7): 2 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 6 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp2 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal):  512     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 200 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 7 
Most significant byte (0-7): 6 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 



 

 

Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2  
 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 7 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp3 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal): 513 (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 201 and enter the value shown in the DEC 
field) 
Least significant byte (0-7): 3 
Most significant byte (0-7): 2 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2 
 
Inputs & special functions >Configure inputs>Configure inputs & CAN Bus>Analog channel: Can channel 8 
Channel type: CAN Bus input 
Channel name:  Temp4 
Frequency: 10 Hz 
Gain: *1 
Offset: 0 
Message ID (decimal):  513     (Windows Calculator, Programmer mode: click HEX, enter 201 and enter the value shown in the 
DEC field) 
Least significant byte (0-7): 7 
Most significant byte (0-7): 6 
Format: unsigned 
More options: 
Mask: 000011111111111 
Division: 1 
Multiplex info byte: OFF 
Multiplex value: 0 
CAN line: 2  
 

12) With the dashboard programming cable, from the Online > Chrome Settings menu, click Chrome 
PRO2 Settings, Connect, Receive USB. Open the Parametric Sensors and CAN BUS menu and 
set the following values:   
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


